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A TCT 3720 egy nagyszdmitégépes kornyezetben hasz-
nélhaté programozhaté kommunikdcids vezérld eszkoz.
Programozhatésdga lehetdséget nytjt a rugalmas és
hatékony rendszerkialakitdsra. A cikk lefrja a berende-
zés alkalmazdsi lehetéségeit, belsd felépitését és a
software tdmogatédst.

1. Bevezetés

A szamitégép technikdban az alkalmazds korai
szakaszdban sziikségessé valt a gépi erSforrasok
tévoli, kollektiv elérésének biztositdsa. fgy alakult
ki a tdvadatfeldolgozési technika.

A tévadatfeldolgozé rendszerek egyre bonyolul-
tabb4 valtak a felhaszndldsok sordn, a tavoli fel-
hasznélék szdma egyre novekedett. A bonyolultabb
nagygépes rendszerek vezérlése ennek folytin
egyre tobb adminisztrativ terhet rétt a kozponti
host szdmitégépre, és az adatfeldolgozésra egyre
kevesebb teljesitmény jutott.

Ezt az ellentmondést elvileg tobb mdédon lehet
feloldani:

— a kozponti feldolgozé kapacitds novelése

— az adatfeldolgozés decentralizdldsa olymédon,
hogy az adatokat egyedileg telepitett mikro- és
minigépek dolgozzék fel

— a tévadatfeldolgozéi struktdrit megtartva a
rendszer elemeinek intelligencidjat olymaédon
kell megnovelni, hogy a kozponti feldolgozé-
egység erdforrasait zommel csak az adatfeldol-
gozas feladatai kossék le.

A fentiek koziil az els6 megoldds hamar technikai
korlédtokba ttkozik és nagy koltségigénye miatt
sem terjedt el. A mésodik valtozat bizonyos ese-
tekben kielégité megoldést ad, ha az egyes feldol-
gozési feladatok kozott nem kell informécids
kapcsolatot teremteni. A gyakorlatban azonban a
decentralizalt feldolgozé helyek kozotti kommuni-
kécib a legtobb esetben sziikségessé valik, igy elju-
tunk a harmadik megolddshoz, mely nagyobb
informécids tdvadatfeldolgozé rendszerekre a jelen-
legi legkedvezSbb megoldast biztositja. A kom-
munikécié sordn a digitdlis hiranyagok 4tvitele az
ISDN koncepcié terjedésével egyre kevésbé prob-
lematikus.

A téavadatfeldolgoz6 alrendszerek, melyek a
rendszer specifikusan kommunikécids részei, kicsit
leegyszertisitve a kovetkezs elemekbdl 4llnak:

— adatatviteli berendezések
— termindlok
— kommunikéciés vezérlegységek
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Az adatétviteli berendezések a hirkozl6 halézatok
és a tévadatfeldolgoz6 rendszerek illesztését vég-
zik.

A termindlokrendszer tavoli periféridinak te-
kinthet$k, melyek segitségével a felhasznalé kap-
csolatba keriilhet a tivadatfeldolgozé rendszerrel.

A kommunikéiciés vezérldegység a kozponti
szamitégép azon egysége, amely a termindlokat, és
azok iizeneteit vezérli, kezeli az adatdtviteli be-
rendezések altal biztositott digitélis Gsszekotteté-
seken keresztiil.

Mindhdrom rendszerelem-csoport intelligencia
fokdnak novelése javitja az egész rendszer haté-
konységét. Jelen cikk egy olyan intelligens beren-
dezést ismertet, amely a harmadik csoportba tar-
tozik. A bemutatésra keriild TCT 3720 berendezés
nagygépes tévadatfeldolgozé rendszerekben intel-
ligens (programozhat6) kommunikéciés vezérls-
egységként épithetd be.

2. Rendszertechnika

2.1. A TCT 3720 berendezés kapcsolédésa a nagy-
gépes rendszerhez

A berendezés hozzdkapcesoldsa a host szdmitégép-

hez két médon lehetséges:

— a host szdmitégép valamelyik csatorndjihoz a
szabvényos I/O interface-en (helyi valtozat)

— Egy helyi valtozatd kommunikdcids vezérlén
és egy kommunikéciés vonalon keresztiil (t4voli
véltozat).

A helyi véltozat csatlakozhat a gép byte/blokk-

multiplex ill. szelektor csatorndjéhoz. A berende-

zéshez max. 4 csatorna csatlakoztathatd, amelyb6l

egyidejiileg max. 2 m{iksdhet.

A TCT 3720 kommunikéciés vezérl6 egy prog-
ramozhaté berendezés, ami azt jelenti, hogy
iizemeltetése elStt fel kell tolteni a miikodtetd
programmal. Ez a feltoltés az 1. dbra szerinti
rendszerben a kévetkezd maédon torténik:

— A host gépbél az I/O interface-en keresztiil a
helyi vezérl6t kell feltolteni.
— El kell inditani a helyi vezérl6be betsltott
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1. dbra. Kommunikéciés vezérld nagyszdmitégéphez
tdrténé kapesolésa

programot. Ennek nyomén a helyi vezérlGben
bedllnak az iizemi allapotok. -

— Ezutén a tavoli vezérl§ programfeltoltése ko-
vetkezhet. A host gép a helyi vezérlén keresztiil
kiad egy utasitdst a tavoli vezérlének, melynek
hatésdra annak hattértarjabdl a tavoli vezérld
program betoltédik.

Amennyiben a rendszer nem tartalmaz tévoli
vezérlGt, az utolsé fazis értelemszertien elmarad. .

A TCT 8720 berendezést a betoltott vezérls
programtdl fiiggéen emuldciés és halézati iizem-
médban  hasznaljdk. Az emuléeids iizemméd arra
szolgdl, hogy a hagyomdnyos multiplexorokhoz
(pl. TMX 2410) készitett rendszerkérnyezetet is
lehessen miikodtetni. Halézati iizemmédban je-
lentkeznek a berendezés 4altal nydjtott tobblet-
szolgaltatdsok, melyek révén a rendszer eredd
teljesitménye is megndvekszik. A két iizemmod
osszehasonlitasara az aldbbi tdbldzat ad lehetd-
séget :
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A ferdén vonalkdzott részt jelsl funkciékat a host szdmité-
gépben futé elérési méd latja el.

3. A berendezés belsé felépitése

A berendezés blokkséméja a 2. dbran lathaté.
Az egyes részegységek és funkcidjuk a kivetkezd:

Kozponti vezérlBegység (CCU )

A Dberendezés teljes vezérlését latja el. Az egyes
adapterek (csatornaadapterek, scannerek) vezér-

128

DR. KOV ACS
OSZK AR

1971-ben végzett a Buda-
pestt  Miszaki Egyetem
Villamosmérndki Kardn.
Az egyetem elvégzése
utdn a Telefongydr Szd-
mitdstechnikai  Fejlesz-
tést  Fdosztdlydra kerilt.
Kulénféle adatdtviteli mo-
demek sziirbinek fejlesz-
tésével foglalkozott, majd
egyedi €s csoportos mo-
demek, tdviré wvonalcsat-
lakozék, wvalamint hiba-
védelmi berendezések fej-
lesztését vezette. Jelenleg
a TCT 3720 tdvadatfel-
dolgozé processzor téma-
vezetdje. Egyetemi dok-
tors oklevelét 198 5-ben sze-
rezte a Budapesti Miisza-

ki Hgyetemen adat- és
dtviteltechnikdbdl. Disz-
szertdesojdban a szdmits-
gép-hdloézatok vezérlést
és iizemeltetési kérdéses-
vel foglalkozott.

a01-2

2. dbra. A TCT 3720 blokksémadja

lése az IOBUS-hoz kapcsol6dé hardware regisz-
tereken keresztiil torténik. A CCU egység a fGtéar-
ban elhelyezkeds programot hajtja végre. A prog-
ram utasitdskészlete 51 makroutasitasbol all.

Féidr (MEM)

A berendezés vezérls programjanak, 6s az adatok-
nak a kozbensé tarolasara szolgdl. A f&tér belsd
hibavédelemmel rendelkezik, mely egyes hibikat
javit, és tobbszoros hibakat kijelez. A taroléval
valé gazdalkodés a vezérl§ program feladata.

Csatorna adapterek (CA)

A csatornaadapterek illesztik a berendezés;t a host
szamitégéphez. A TCT 3720 kétféle csatorna
adapterrel lathaté el:

— Az l-es tipusti csatornaadapter (CAl) alap-
vetéen az emuldciés iizemméd megvaldsitasa-
hoz szilkséges. A host szadmitégéppel max.
4 byte-os csomagok formajaban kommunikal.

-~ A 4-es tipusi csatornaadapter (CA4) emulédcids
és halézati iizemmédban is miikodhet. A host
szamitégéppel max. 256 byte-os csomagokban
képes kommunikalni program beavatkozis nél-
kiil.
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Scannerek (SC)

A Dberendezés a kommunikdciés vonalakat a
scannerek segitségével kezeli. Egy-egy scanner
max. 32 vonalat tud kezelni. A TCT 3720 kétféle
scannerrel l4thaté el:

— A 2-es tipust scanner (SC2) barmelyen — .a
berendezésre értelmezett — adatétviteli proto-
koll szerint miikod§ vonalat tud kezelni. Az
adatokat a vezérl6 program ki- ill. beviteli
utasitdsok forméjaban kezeli. Ezeket azutin a
vonalon a scanner bitenként dolgozza fel.

— A 3-as tipusi scanner (SC3) SDLC/HDLC pro-
tokoll szerint m{ikodé vonalak kezelésére szol-
gal. Az adatokat a f6tdr és a kommunikaciés
vonalak kozott kozvetlen tdrhozzaféréssel viszi
at, legfeljebb 255 karakteres (byte-os) csoma-
gokban.

Vonaladapter (LB)

A scannerek és a kommunikéciés vonalak kozotti
hardware struktirat a 3. dbra mutatja.

Egy-egy vonalkoncentritor 4 db vonalilleszt6t
kezelhet.

Minden egyes vonalilleszt§ 2—2 kommunikacids
vonalat szolgél ki. A vonalilleszt6k a rendelkezésre
4116 helyeken tetszés szerint elhelyezhetSk.

A TCT 3720 berendezésben 4 féle vonalilleszt$

alkalmazhaté:

— Start-Stop és BSC protokoll szerint miikods
vonalillesztd.
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8. dbra. A scannerek és a kommunikdciés vonalak
kapcsolata
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— SDLC/HDLC protokoll szerint m{ikods vonal-
illeszt 8 :

— A CCITTV. 25 ill. 8.16 ajanlds szerint m{ikods
automatikus hivét vezérlS vonalilleszt§

— A CCITT X.20 ill. X.21 ajinlés szerinti auto--
matikus hivéist vezérl§ vonalillesztd.

Konzol (CON )

A konzol a TCT 3720 intelligens részegysége,
mely egy 8 bites személyi szamitégép bézisin

van kialakitva. Az operativ tdrjdban futé program

TCT 3720-t6l fiiggetleniil mikodik. A TCT 3720 és
a konzol kozotti informécidesere egy specidlis
hardware és software interface-en bonyolédik.

A hardware interface (SERBUS) segitségével a
berendezés egyes részegységeihez lehet hozzéférni.
Ez az egység adapterekben futé mikroprogramok
belovését, vizsgilatéat teszi lehet&vé.

A kozponti vezérls egység (CCU) és a konzol
kozotti kommunikdciéra két-két bemeneti ill.
kimeneti-regiszter szolgdl. Ezeken keresztiil a
konzolrél a TCT 3720 iizeméllapotai tizem kézben
is megfigyelhetSk. Emellett lehet6ség van a TCT
3720 vezérlésére is.

A konzol és a TCT 3720 f6tarja kozotti kapesolat
szdmos diagnosztikai lehet8séget nyidjt, melyek
segitségével a berendezés vezérl§ programjiba is
be lehet avatkozni:

— adott térteriilet listdzésa

— irds adott téarteriiletre

A konzol periféridi (hajlékony mégneslemez és
mozaiknyomtatd) lehet&séget nydjtanak a beren-
dezés diagnosztizdldsdnak automatizdldsira (prog-
rambetoltés, naplézas stb.).

4. A TCT 3720 miikddési elve

4.1. Mikro szint

A TCT 3720 berendezés kozponti egysége (CCU) és
adapterei (CA, SC) mikroprogramozott kiviteltiek.
Ez azt jelenti, hogy miikodésiiket sajat mikro-
program tarjukban elhelyezett mikroprogramok
vezérlik. Ennek folytdn a TCT 3720 max. 5 mik-
roprogramozott egységet tartalmazhat, és igy
bizonyos tipizdlasra is lehetség nyilik, melynek
gazdasdgi elényei vannak. Egy-egy ilyen mikro-
programozott egység leegyszerfisitett felépitését
mutatja a 4. dbra.

Az adatfeldolgozist (mikromfiiveletek végrehajta-
s4t) az aritmetikai-logikai egység (ALU) végzi. Ez
az egység tobb regiszterrel is rendelkezik, melyek
adott esetben b&vithetSk. A mikroprogram-sorrend

- vezérls (SEQ) szdmos logikai feltétel alapjan dont

a soronkovetkez$ mikromfiveletrl. A mikroprog-
ram tdr (MM) tartalmazza a mikroutasitdsokat.
Az IP egységek a kiilvildggal kapesolatot tarté
interfaceeket jelolik.

4.2. Makro szint

A TCT 3720 berendezés — mint emlitettiik — a
f6tarba betoltott vezérlGprogram szerint miiksdik.
Helyi vezérls esetén a betsltés a csatornaadapteren
(CA) keresztill, tdvoli vezérl6 esetén a tévoli
program betslté (RFPL) segitségével torténik. A
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vezérl6program futésa sordn a kozponti egység
(CCU) az utasitisokat a f6tarbol (MEM) veszi eld,
és azokat végrehajtja. A kozponti egység (CCU)
32 belss regiszterrel rendelkezik, melyek a prog-
ramfutas kiséré informécidinak idészakos tdrola-
séra szolgdlnak. Az adapterekkel (CA, SC) a koz-
ponti egység (CCU) kiils6 regiszterek segitségével
kommunikal. Ezek a regiszterek IOBUS-hoz csat-
lakoznak. A kozponti egység (CCU) INPUT/
JOUTPUT utasitdsok segitségével irhatja ill.
olvashatja a kiils6 fegisztereket. A kiilsé regiszte-
rek egyrészt az adapterek vezérlését, iizemallapo-
tuk lekérdezését, masrészt az adatcserét bonyo-
litjak le.

Az adatéatvitel SC2—CCU ill. CA1—CCU viszony-
latban minden esetben ezen kiils§ regisztereken
keresztill jatszodik le. Ilyen miikodést mutat az
5. dbra, ahol egy vonalra torténd adasi példat
dbrézoltunk.

A vétel értelemszer(ien forditva zajlik le.
SC3—CCU ill. CA4—CCU viszonylatban az adat-
atvitel moédja az elbbiektSl eltér, mivel ezen
adapterek kozvetlen tarhozzaféréses (DMA) iizem-
moédban is képesek mikodni. Az el6bbi adasi
folyamat ekkor a 6. dbra szerint alakul.

Az abrizolt adatkapcsolat csak egy adatblokk
(max. 256 byte) idejére 41l fenn. Mint az 4brabdl
laithaté, az adatdramlisban a kozponti egység
(CCU) nem vesz részt, ezért ez az ilizemmodd
nagyobb sebességii adatdtvitelt tesz lehet6vé.
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6. dbra. Adatdtvitel kozvetlen tdrhozzdférésnél

A TCT 3720 berendezésnek olyan viltozatai is
léteznek, ahol CA4—SC3 pir nem szervezhetd
ossze. Ekkor az ismertetett kozvetlen térhozzé-
féréses tizem csak degradilt formdban valésulhat
meg.

5. A berendezés programellatasa

5.1. Vezérldprogramok

A TCT 3720 berendezés programkészletébe a kivet-

kez6k tartoznak:

— a nagygépes elérési moddal egyiittmi{ikods
vezérléprogramok (EP, NCP, PEP)

— a rendszer szolgiltat6é programok (az assembler
és a utility-k)

- . . . Prs Prs . e .
— a diagnosztikai eszkozok; online és offline

tesztprogramok

5.1. Vezérl6programok

A vezérlgprogramok egyrészt a TCT 3720, mint
kiilsnleges céld szdmitégép operacids rendszerét
tartalmazzik. Ez az operaciés rendszer nagymér-
tékben az emlitett célszdmitégép-funkcidkra ter-
vezett, annak sajatos utasitiskészletére épiils,
prioritdsos megszakitdsokkal hajtott multitask
monitor. A vezérl6programok maésfeldl tartalmaz-
zdk a TCT 3720 halézati vezérlbegység funkecidit
megvalésité programokat —ezek az el6bb emlitett
operdciés rendszer felhaszndléi programjai. -

A vezérl6programoknak végiil tobbféle beépi-
tett diagnosztikai, illetve karbantartési céli prog-
ramosszetevdjiik is van.

A vezérl6programok nagy el6nye a rugalmassig.
Egyedi valtozataik a TCT 3720 alkalmazisakor,
a kezelendd konfiguricidhoz és a termindltipusok-
hoz illeszked médon generalhatok.

A TCT 3720 két, lényegesen eltérs tizemmaodjat
— mint emlitettiik — a benne futé vezérl6program
tipusa donti el. A vezérlgprogramok IBM OS/VS1
és OS/VSS 'SVS vagy ESZR OC 7.0 opericids
rendszer alatt generilhaték és ilyen rendszerben
miikods BTAM, TCAM, VTAM vagy az ESZR
BTMD, VTMD illetve OSZTMD elérési médokkal
miikédnek egyiitt.

5.2. Emulator program (EP)

EP vezérlGprogram alkalmazdsa esetén a TCT
3720 emulécids iizemmobdban miikodik. Az EP nem
haszndlja ki teljes kortien a TCT 3720-ban rejls
funkciondlis lehetdségeket. Célja a hagyomdnyos
multiplexorok (pl. IBM 270X ill. TERTA TMX
2410) kiviltdsa a szdmitégépes halézatban. Az
emultédtor iizemmédban mkods TCT 3720 beren-
dezéssel altaldban valtoztatds nélkiil hasznalhatok
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a korabban hagyomanyos multiplexorokhoz ké-
sziillt TAF alkalmazisok, pl. BTAM vagy TCAM
elérési médra épiil6 programok. A berendezés a
kiszolgalt t4avadatfeldolgozdsi vonalak szdménak
megfelelGen t6bb alesatornat foglal le a szamitogép
multiplex csatornajan.

Az emulatorprogram a TCT 3720 konzoljarsl
indithaté operatori eljarasok készletét hasznos
eszkozokkel biviti. Pl lehet&vé teszi térteriiletei-
nek dinamikus megjelenitését miikodés kozben,

vagy egy-egy kivalasztott kommunikéciés vonalra,

nézve a vonalvezérl6 hardver és az azt kezel§
programrész legfontosabb vezérlGinformacidinak
figyelését.

Az EP generalési opcidként olyan programrészt
is tartalmazhat, amely a kommunikéciés vonala-
kat egészen a termindlokig, vagy bels§ hurkok
segitségével kiillonboz8 vonali eljardsokkal teszteli.
Az EP futdsa kozben a vonali interface 4llapotai
és az atvitt adatok egyidSben egy vonalon nyom-
kovethet6k. A mnyomkovetés eredménye az EP
erre kijelolt tarrészébdl a konzolon megjelenithetd
vagy egy utility program segitségével a nagygépnek
4tadhatd és kinyomtathato.

5.3. Hal6zatvezérl6 program NCP)

A halézatvezérl6 program a TCT 3720 berendezést
hélézati tizemmodban vald miikédésre teszi alkal-
massé, egyiittmiikodve a fejlettebb, hélézati elérési
moédokkal, a VTAM-al és a TCAM halézati verzidi-
val. Mint mér kordbban kifejtettiik, az NCP sz4-
mos olyan funkciét atvesz, amelyet korédbban a
nagygépben futé elérési moéd valdsitott meg:
Egyetlen parancs hatésira onalléan végez el pl.
olyan miiveletsorozatot, amelynek EP esetén egy
vagy tobb BTAM csatornaprogram végrehajtdsa
felelne meg.

Az NCP-vel miikod§ TCT 3720 csak egy alcsa-
tornat foglal le a szamitégép multiplex csatorna-
an.
. A hélézatvezérl§ program az elérési moddal
egyiittmtikodve és attol fiiggetleniil is az EP-ndl
emlitetteknél b&vebb tesztelési, hibakeresési lehe-
t&ségeket nytjt.

5.4. Részleges emuldcids program (PEP)

A PEP olyan vezérlgprogram, amely a TCT 3720-
ban az emuldcids és a halézati tizemmdd egyiitt
élését teszi lehet6vé. A kommunikécidés vonalak
egyrészét EP-vel, mésik részét NCP-vel kezeli.
A nagygépben egyméas mellett futé hagyomanyos
és halézati elérési méd (pl. BTAM és VTAM)
ilyenkor egyetlen TCT 3720 TAF processzoron
keresztiil miikodteti sajat, fiiggetlen TAF konfi-
guraci6jat. Meghatdrozott operatori parancs kia-
désdval méd van egy-egy adott vonal iizemmédja-
nak atvaltoztatésara is.

5.5. Szolgaltaté programok

Assembler

A TCT 3720 berendezés assembler programja a
nagygépben futva elSallitja az assembler kédd
forrasprogramnak megfelel6 TCT 3720 utasités-
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sorozatokat. A vezérlGprogram generdlisdhoz ez
az eszkoz nélkiilozhetetlen, hiszen ez - szamos
— forraské6dbél leforditandé — modult tartalmaz.
Természetesen a programfejlesztéshez is sziikséges.

Toltbprogram

A tolt6 utility gondoskodik a TCT 3720 vezérls-
programjénak attoltésérsl a nagygépbdl. Egyiitt-
miikodik a TCT 3720 csak olvashaté tarjaban
tarolt toltésel6készité (ROS-bootstrap) program-
mal, és el8szor a sajat, TCT 3720-ban futé részét
kiildi 4t. Ez fogadja majd és helyezi el ott a
vezérlprogramot, végiil dtadja a vezérlést annak
inicializdl6 moduljara. A toltést megelSzden a
toltéprogram rovid tesztelést is végez. Részlete-
sebb ellenSrzésre mdédot adé opcidja, hogy kivin-
sagra a TCT 3720-ba a vezérl6program el6tt kez-
deti tesztet tolt be és futtat le. ‘

Dump utility

A dump utility szintén két részbdl 4ll: a nagygép-
ben futé komponensével a TCT 3720-ban futéd
komponens miikodik egyiitt, és 4tkiildi a nagygép-
be a TCT 3720 tarteriiletének részleges vagy teljes
tartalmat. A dinamikus dump utility EP-hez és
PEP-hez hasznilhaté. Ennek elénye, hogy TCT
3720-beli komponense mar generalaskor beépiil a
vezérl§programba, igy miikodése az EP vagy PEP
futdsat nem zavarja. Az NCP dump utility vi-
szont megbénitja az NCP miikodését, mert feliil-
frja tarteriiletének egy részét.

A tolt8 és a dump utility fiiggetlen valtozatdn
kiviil a halézati elérési médok maguk is tartal-
mazzak a TCT 3720-hoz haszndlhaté ilyen funk-
ciokat.

6. Tesztelési lehetGségek, teszt rendszer
6.1. Mikro szint{i diagnosztikai lehet3ségek

A TCT 3720 berendezés egyes funkcionalis egy-
ségeiben elhelyezett mikroprogramok miikodése
egy specidlis hardware eszkoz segitségével vizs-
galhatdk. Lehet&ség nyilik toréspont elhelyezésre,
léptetésre s egyéb debug jellegli funkcidkra.
Ezek az eszkozok a berendezés gyartdskozi vizs-
galatdt és szervizelését nagymértékben megkony-
nyitik. ‘

6.2. Makro szint{i vizsgalatok

A TCT 3720 berendezés tesztelését és hibakeresé-
sét online és offline tesztprogramkészlet segiti.

Az online tesztprogramok készletébe tartozik a
tolté utility opeiéjaként mar emlitett kezdeti
teszt is. Ezen kiviil a TCT 3720 minden funkcions-
lis egységének részletes vizsgdlatat biztositd teszt-
programok, valamint konzolrél indithaté vonali
teszt 4ll rendelkezésre. A vonali teszt funkeidi
azonosak az emuldtorprogram opcidéjaként mér
emlitett lehetéségekkel, ez az EP vonali tesztnek
a vezérl6programtdl fiiggetlen valtozata.

A TCT 3720 adaptereit részletesen ellendrzé
belsS funkciondlis tesztek (IFT-k) sajit diagnosz-
tikai vezérlémodul (DCM) feliigyelete alatt futnak
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a berendezésben. Hibajelzéseik a TCT 3720 kon-
zoljan jelennek meg, és a tesztprogramokhoz
mellékelt leiras alapjan értelmezhetsk. Ezzel a
médszerrel a hibabehatérolds a legtobb esetben
kértya szintig lehetséges.

Az online tesztek az OLTSEP rendszerfiiggetlen

tesztmonitor, vagy az OS operacids rendszer alatt
fut6 OLTEP vezérl6program feliigyelete alatt
futtathaték. A nagygépben miik6ds online teszt
szempontjabsl minden, a TCT 3720-ba 4ttoltendd
programmodul (a DCM és az IFT-k is) nem ma4s,
mint a tesztelt periféridnak — jelen esetben a
TCT 3720-nak — kiildott adat. A tesztelés menete
a berendezés konfiguraciéjat leiré informéciéhoz
automatikusan alkalmazkodik.
Annak érdekében, hogy a TCT 3720-at a nagygép-
6l fiiggetleniil is lehessen vizsgalni, a belsé funk-
cionalis tesztek és a vonali teszt offline készlete is
rendelkezésre 4ll. Ezek a TCT 3720 konzoljanek
diszkettjérdl tolthetdk be, majd a konzolrél indit-
haték. A bels6 funkciondlis tesztekkel egyiitt
betoltédik a diagnosztikai vezérldmodul (DCM) is,
amely tartalmazza a berendezés konfigurdci6jat
leiré adatokat. Ez a konfigurdcié leirds a tesztek
futtatésa el6tt médosithato.

7. A PT 3720 i6bb miiszaki adatai

7.1. Szdmitégép oldali feliilet

7.3. Csatlakoztathat6 termindlok tipusai

A terminal tipusa

ESZR IBM
Csatlakoztathaté
host-ok R20 System 360; 370
Rjad-2; Rjad-3 3400; 3030 4300
Csatlakoztathaté  mpx; szelektor mpx; szelektor
esatorna tipusok
Csatlakoztathato

host-ok ill. esator-
nak szams,
Atviteli sebesség a
esatornan

max. 4

max. 20 kbyte/sec

7.2. Vonal oldali feliilet

Interface tipusok:

— CCITT V.24/V.28 (ISO 2110; RS—232—C)
— CCITT V.25 (ISO 2110; RS—366)

— CCITT X.20 /X.24 (ISO 4903)

— CCITT X.21/X.24 (ISO 4903; RS—422)
— CCITT V.35 (ISO 2593)

Csatlakoztathatd hirkozl6 vonalok tipusai:

— Kapcsolt/bérelt 2/4 huzalos tavbeszéls Ossze-
kottetés

— Bérelt 2/4 huzalos galvanikus Osszekottetés

— Nyilvanos postai vonalkapcsolt adathalézat

— Szélessdvii Osszekottetés :

Adatdtviteli sebességek :

— belsé 6rajellel 50+ 19200 bps

— kiils§ 6rajellel max. 64 kbps
Csatlakoztathaté adatatviteli vonalak szdma:
max. 64
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ESZR IBM protokoll kéd
Kdédszam Tipus
EC 8591; T 51 Start-Stop MTK 2
EC 8592 T 63 CCITT No. 2.
T 100
F 1000
EC 8570 TAP 70 2740/41 Start-Stop CCITT No.5;
EC 8575M ASCIT; KOI-7
EC 8564 AP-64 2260 Start-Stop CCITT; No.5;
ASCII; KOI-7
‘EC 8534.01 TAP 34 2780 BSC CCITT No.5;
ASCIT; KOI-7
EC 8534.02 TAP 34 2780 - BSC CCITT No.5;
ASCIT; KOI-7
EC 8534.03 TAP 34 2780 BSC CCITT No.5;
VER ASCIT; KOI-7
EC 8534.75 TAP 34 3275 BSC CCITT No.5;
EDT ASCIT; KOI-7
EC 7920 TAP 34 3276 BSC CCITT No.5;
GDT ASCIT; KDI-7
EC 7920 TAP 34 3276 SDLC/HDLC
GDT CCITT No.5;
ASCIT; KDI-7
EC 8566 SDLC/ CCITT No.5;
JHDLC  ASCII; KDI-7
3767 SDLC/HDLC ASCII

7.4. Uzemeltetési feltételek

Uzemeltetési h6mérsékleti

tartomany : +5 + +40C-fok

Relativ légnedvesség: (278 + 313 K)
Relativ légnedvesség: 40 + 80%,
Légnyomas: 84 + 107 kPa
Hélézati fesziiltség: 220 V+410%, —15%,
H4lézati frekvencia: 50 Hz +—29%,
Teljesitmény felvétel: max. 1700 VA
7.5. Mechanikai adatok
Konzol
. Kozponti Display Billen- Floppy Prin-
szekrény tylizet  drive ter
Szélesség (mm) 1200 520 520 360 345
Mélység (mm) 650 510 270 510 244
Magassag (mm) 1050 348 82 348 158
Alapteriilet igény -
(mm) 0,78 0,26 0,14 0,18 0,085
Tomeg (kg) 185 20,5 3 22 6
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